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1 M Pa)
() « ) ) ( ) ) « )
1 R=mm,W=B/5 17 55 10 74 13 4 12 38 19 15 25 4
2 R=Emm,W=B/3 22 47 - 357 16 16 - 3355 - 25 68 - 424
3 R=3mW=B/5 - 525 - 10 73 12 22 26 26 21 36 300
4 R=3mm,W=B/3 19 8 - 201 4 15 - 14 45 - 429 - 286
5 R=mm,W=B/3 15 7 7 86 Q64 - 2274 - 200 - 433
6 R=3mm,W=B/5 19 13 344 12 19 - 2268 - 2776 - 26 13
7 R=Emm,W=B/3 40 8 - 269 10 57 - 634 - 263 - 696
B B - 52 86 - 889 52 9 - 45 64 ) )
8 R=3mW=B/5 69 65 132 60 8 65 5 36 9 35 12
2.2
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